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Projektbeschreibung

Dynamische Adaptierung der extrinsischen Kalibrierung flr Fahrzeugassistenzsystem und autonom fahrende Fahrzeuge ist
entscheidend, um die 3D-Lokalisation von Objekten und Infrastruktur korrekt zu bestimmen.

EYYES ist Hersteller von ADAS fur die Bahn- und Nutzfahrzeugindustrie. In diesem Bereich gibt es bis dato keine ausreichend
robusten und akkuraten Lésungen, weshalb viel Forschungsaktivitat stattfindet. EYYES selbst hat hier neue Innovationen, die
auch bereits zum Patent angemeldet sind, erfunden, und will diese in zukinftigen Produktversionen fir die Vergroerung
des Marktanteils bzw. Gewinnung neuer Projekte erforschen.

Fir die Kunden, die sowohl TIER1 als auch OEMs sind, wiirde eine Unterstitzung von adaptiven dynamischen
Kalibrieralgorithmen neue Méglichkeiten der Automatisierung schaffen. Damit kann EYYES als Lieferant bestehender

Serienfahrzeuge seine Position festigen und neue Kunden mit neuen Funktionalitaten gewinnen.
Endberichtkurzfassung

Die Bestimmung der 3D-Positionen von Objekten aus 2D-Kamerabilddaten spielt eine wesentliche Rolle bei der Realisierung
von Fahrerassistenzsystemen. Fir die Transformation von 2D-Bildkoordinaten in 3D-Distanzen wird eine homographische
Projektion angewandt. Diese erfordert intrinsische und extrinsische Parameter, um die Umrechnung in mdglichst fehlerfreier
Weise durchzufiihren. Bewegt sich das Fahrzeug nun dynamisch oder wird die Kamera bewegt, dann stimmen diese
Parameter nicht mehr und es kommt zu einem systematischen Fehler. Das Forschungsprojekt DynACal beschaftigt sich
damit, neueste Methoden aus dem Bereich des maschinellen Lernens zur Bestimmung von 3D-Positionen aus dem
Kamerabild fur die Anwendung in Fahrerassistenzsystemen nutzbar zu machen. Dabei ist die Herausforderung, die sehr
rechenintensiven Verfahren derart zu vereinfachen oder zu kombinieren, dass man auf heutigen "Edgeprocessing" -
Plattformen eine Echtzeitanwendung realisieren kann und gleichzeitig die geforderten Qualitatskriterien erfullen kann. EYYES
hat im Vorfeld des Projektes bereits ein Verfahren zum Patent angemeldet und dieses wird im Rahmen von DynACal mit

alternativen Algorithmen verglichen bzw. kombiniert.

Das erste Forschungsjahr hat bei den geschaffenen Algorithmen bzw. deren Fahigkeiten erfillen die Erwartungen des

Projektteams. Es konnte gezeigt werden, dass es mdglich ist die urspriinglich mehrere Sekunden dauernde Berechnung der
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Homographiematrix durch Affine Transformationsverfahren auf wenige Millisekunden Verarbeitungsdauer (auf derselben
Plattform) zu beschleunigen. Die Umsetzung auf einer Testplattform wurde zum Ende des ersten Forschungsjahres geschafft
und somit auch die Ziele erreicht. Weiterfiihrende Untersuchungen bzgl. der erzielbaren Qualitat mit diesen Methoden sind
noch erforderlich und im zweiten Forschungsjahr geplant. Aufgrund der vielversprechenden Ergebnisse des ersten
Forschungsjahres kann davon ausgegangen werden, dass die DynACal Algorithmen in der weiteren Folge fir die EYYES
eigenen Produkte aber auch fiir eine Lizenzierung an potenzielle Kunden von groRem Interesse sind. Damit wirden die

Hochtechnologiearbeitsplatze bei EYYES gesichert/geschaffen und dies hilft dem Wirtschaftsstandort Osterreich.
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