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Projektbeschreibung

Einsatze im urbanen Umfeld sind flr die Einsatzkrafte sehr fordernd. Durch die raumliche Beengtheit des urbanen
Einsatzumfeldes mussen die Bewegungen der Einsatzkrafte optimal aufeinander abgestimmt werden. Die prazise
Positionsbestimmung Uber alle Bewegungsebenen (supersurface - surface - subsurface) sowie bei eingeschrankter Sicht ist
essenziell. Die collission-avoidance zwischen einzelnen Akteuren ist besonders beim Einsatz autonomer Systeme eine

zentrale Herausforderung.
Abstract

Operations in urban area are very demanding to the involved forces. Due to the spacial confinement of the urban operations
area it is necessary to coordinate the movements of all involved forced both in space and time.

The determination of the precise position in all movement levels (supersurface - surface -subsurface) and restricted view is a
key to success.

Collision-avoidance (blue on blue) between the involved forces the key challenge, especially when autonomous systems are

also in operation.
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